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Inversor de la serie H1
MANUAL DE USUARIO

Contéctenos:

Direcciin de corree electrinico:
Ovostepper. es@znall. con

Nimero de teléfono: +86-023-65438820

Wuestro sitio web:[hifos:/ www, ovostepper. g5/

’7 N.° 1: Presentacién del producto

1.1 Caracteristicas técnicas

Articulos Descripcon

Trfdsico: 380 V-440 ¥, 50 Has60 He
Monofsico: 200 V-240 V, 50 Has60 He

Tefdsico: 320 V-460 V; monofdsico: 180 V-260 v
Tensién indice de desequilbrio: <3 % frecuencia: =5 %

0-tensién de entrada nominal

0 a-1000 H2
Capacidad de sobrecarga | 150 % de la corriente nominal durante 60.5, 180 % de la corriente nominal durante 2 s
Modo de control i sve
Modo de modulacién svem

otrasioctond tor o, et ol <

ipo de motor

» (consultar con o fab wtliza
Par de arranque 1 H150 %
Rango de velocidad 1:100 (sve)

ajuste digita: frecuencia méxima +0,01 % ajuste analdgico de la
precisién de la frecuencia mixima 1%

ajuste digital 01 H: ajuste analbgico de la
frecuencia mixima 1%

Resolucion de la
e recuencia

Curva de aceleracions

Curv e ace! lineascurva ens

Limite de corriente répida | limita la corriente valor de . para garantizar la

Funcionamiento

teclado, terminal, comunicacién

Fuente delvaor de consigna. | igital, analgica, multivelocidad, comunicacion

Configuracién principal de soporte + PID

visualizacién 2, errot alarma

. tension del bus, 1, valor de

Tectado externo st

Funcion de proteccién o

pérdida de fase, uga a terra, etc

entorno de aimacen ennteriors, alejado de a uz solar direta,si pol flamabl bina de aceite, sin
Vapores, sin goteo ysin salinidad, etc.
1
s Reduccidn de 1a potencia nominal por encima de los 1000 m reduccién del 105 por cada 1000 m
Temperatina
Sblenial 10 +40 C (a temperaturas ambientales de ente 40 °Cy 50 C. serecomienda reduclr 1 potencia nominal)
umedad 555-95 % de humedad relatva sin condensacién
racerameno “0°cas70°C
vibracisn <59ms 069

1.2 Placa de caracteristicas del H1
H100S20007BTQ

[
7 Reacor de CATREGS
2 Reactores de

2integrados

. reattores de CCy CA ntegrados

STQ integrado X: sin STQ.

B Unidad dé frenado integrada X: sin unidad de frenado

Power:kW

Tres primeras posiciones: antes del

g decimal

n,,ﬁm@mm é RN}t decimal
T

GH6Fasicortrifasico 2/4: 220/380 V
N el e 11
WESIG RigEiT i series

1.3 Especificaciones y modelos de la serie H1

derterencn
10052000780 Monofisico 220V 52 o7 50 075
"
Mmoosz001s8x0 e 20V 10 15 w0 15
+ose, 2200 20
o 22 s 22
Ttisco 20V 125
Monofisico 220V a6
a2 152 27
a Ttisco 20V 165
H1007200558X0 Trifisico 220V 24 55 23 55
10072007580 Trisico 220V 37 75 31 75
“
HnooT201108%0 Ttisco 20V 52 1 45 1
HnooTaooo7Ex0 Ttisco 80V 40 o7 20 o7
" nooTaoo1sexo Ttisco 280 s 15 s 15
[ Ttisco 80 o 22 s 22
o [~ Ttisco 80 26 40 105 a0
HnooTaoossexo Ttisco 80 16 s 14 ss
a
[r— Tatisico 380V 21 75 19 75
HooTa0n 1080 Ttisco 80 28 11 26 11
“
HnooTaotsoexo Ttisco 380V 36 15 33 15
H100T401858X0 Tritisico 380V 42 185 40 185
s
nooTao22080 Ttisco 80 48 22 46 22
H100T403008X0. Trifisico 380V 62 30 58 30
s
H100T403708X0 Trifasico 380V 76 37 75 37
H100T4045000 Trifasico 380V 92 45 90 45
o
[E— Ttisco 80 113 55 110 55
ceL SO0, | TrifésicosBOV | 157 75 150 75
E8
H100T40900XX0 | 3phase3sov | 180 90 170 90
H100T41100XX0 | 3 phase 380V 214 110 210 110
F9 H100T41320XX0 | 3phase380V | 256 132 250 132
F100T41600XX0 | 3phase380V | 307 160 300 160
=
N.° 2: Circuito principal y tarjeta de fqnciones
i
Por endima de a caps £ induida a 3], con terminal P
tede input
alimentacion
R——O
8—0
Main direuito
T
d:
s entradadnics | connect wit
R/ILTy'S/L2
Salida digital
Entrada L -
digital Salida de relé
Entrada Funcién Salida
16 : 16
analégica tarjeta analégica
Entrada de S— salida de
impulsos [5) impulsos.
ey
o
= estdndar
encoder input Modbus
Prorbus
Canbu:
el b!ueloom\
(opcional) GeRs
(opcional)

Aviso: cada terminal corresponde a una tarjeta de funciones diferente. Ademds de a tarjeta de funciones estandat se puede personalizar cualquier tipo
de tareta

A Advertencia: No utilice la tarjeta de funciones con la alimentacién conectadal

2.1 Descripcion de los terminales del circuito principal

terminales Nombre Desci

pcién de la funcién

Terminal de puesta a tierra Puesta a tierra de seguridad
Conecte la alimentacién trifasica; en el
Terminal de entrada de caso de alimentacién monofésica
R/L1,S/2, T3 | alimentacién del circuito principal | , conecte a R/L1, S/L2
Conectar a una resistencia de
P+, PB Terminal de frenado frenado externa
Dos 0 mas inversores utilizan un bus de
€C coman
(Por encima de la carcasa F4 (incluida la
P+, P- Terminal del bus de CC F4), con el terminal P)
UV, W Terminal de salida Conexién a un motor trifasico

2 2 Tabla de configuracién de la tarjeta de funciones
|

— Function
configuration

ow eweu
uys pJeog

HOUSING:
sae

skana

Reserve

eoueseeddy |}

N Funcuon

 H0100 HO101 HO102 HO103 HO104 HOT10 HO120 HO130 HO131

§€ gg
£ 2 H0200 H0201 £ HO300 HO310 HO320 HO350

Salida de
impulsos

1 1 1 1 1 1 foptionall 1 1 1 1 1 1
v | =
Digial | Digial| Digial| Digial | Digial | Digial | Digil | [ext=i | it | | Dicital| Dol | _
tube | tube | tube | tube | tube | tube | tube mﬁauw || tubo tubo
!
1 BENERERE 1| 1
1 R 1| 1

H02 va acompafiada de un variador de CA modelo Hil

F400408TO (12

(1a segunda «T» indica que lleva un circuito STO integrado).
2

se necesitan otros tipos y niimeros de terminales s, contact the company for bulk customization

l\l° 3 Dimensiones del product})

s

D

foamumeayys ]

Serie H1

Estructura _W4(Anch0);_—H (Altura t)

Dlmenslones (mm))

A B

Fl 85 170

2! 9l 194

153 85 184

F3 126 237

d
124 67.3 158 S
5
6

147 112 223

F4 168 298 160 154 283 6
F5 198 355 177 183 338 6
F6 250 400 208 230 380 7
F7 280 545 292 200 526 9
F8 380 648 299 300 626 11

F9 450 798

318 340 773 11

N.° 4 Descripcién del teclado

4.1 Aspecto del teclado

y explicacién del teclado 4 ’ﬁ‘ —

Programa/salic

La interfaz de visualizacién de estado funciona como tecla de
cambio de estado; el resto de la nterfaz unciona como tecla
de desplazamiento a a lzquierda

Tecla reservada

RN

|ENTRAR)

Potencismetro: véase el pardmetro PO1.63

En el modo de programa, funciona como tecla de cambio de

valor; en los demas casos, como tecla ARRIBA/ABAIO; véanse
los parsmetros PO1.63, P02.03 y P02.04

)| 813 |@-=F

ENTER ntroducie

10

il | erarmeicar

1

Figura 4-1 Teclado de la serie H1

o

Tecla de

2 Descripcién de los indicadores luminosos.

Luz

4.3 Descripcion de los elementos de

Cédigo de Descripcién del

Estado Descri n de la funci
adora pantalla elemento
luz i i
T . p F frecuencia de salida
parpadeante desaceleracién c corriente de salida
REV luz encendida | marcha atras U tension de salida
arranque y parada
REM |luzencendida | 3 gistancia d Tension del bus de CC
ALM luz encendida | indicacion de fallo B valor de visualizacion
Indicacién de 1(P1098)
w } diga | Personalizacion, g
uzencendida | 1 dicacion de alarma ' valor de visualizacién
por defecto 2(P1099)
A alarma de corriente

fallo de corriente

P00.09

N.° 5 Tabla de funciones y parametros

Funcién

Funcionamiento de os
parametros

1 Iiciaizacién de parsmetros; inicialza los pardmetros
‘excepto POLXK; en condiciones normales, uiice el modo 1 para la iniciaizacién;
2. Iniialza todos los parémetros

P00.10

Referencia de ajuste (frecuencia) F1

teclado PO1.63
multivelocidad 0: ajuste digital;

Po011

Jpuste (recuencia)de la referencia F2

o
1
2: A1 1: ajuste mediante potenciémetro;
3
5

comunicacién

Po012

Seleccion de la relacion de ajuste

BP0 (F1, )

Po0.11

* nterpretacion del principi:
configuracién 0: elige el valor de configuracién del canal F1;
configuracién 1: elige el valor de configuracién del canal £2:

1a suma de los los canales F1y F2;
elige los los canales

o
FyR

producto de los los canales F1

ve
dividido por 100;

configuracién 5: elige el valor mayor entre F1y F2;

se.6:elige ol valor menor de F1y P2

set7: elige el valor medio de F1y F2

set8: elige el control PID (F1 es 1a consigna, F2 es 1a retroalimentaci6n).

P0013.

Valor méimo de ajuste

0,000-59999,000

* Interpretacién del principio:
rango de valores de ajuste. La unidad de Ia fente de ajuste es el %, el valor de
ajuste maximo (P00.13) representa el 100 3 se toma el valor de ajuste miximo.
<comoreferenia

50,000

Po0.14.

recuencia de salida del motor
limite superior

1020,000 He - 1020,000 He
interpretacién: imite superior de 1 frecuencia de funcionamiento del motor

55,000 He

Po0.15.

fuente de varias velocidades

0

olo

o
unidades: 51

mulivelocigad 1

ecenas: 52 Jtvelocidad 3

cira de las centenas: 53

-
1
[ mulivelocidad
cira de las miles: 54 0
1
1

T
1
1

mullvelocidad s

Llo|~lo|~[e|~]o

mulivelocidad 7

#P00.15: fuente de velocidades miltiples; seleccione el terminal externo
correspondiente; las velocidades miltiples se refleren a P00.16-P00.23.

* Por ejemplo: seleccione 52, 53 0 54 como terminal externo valido para controlar as
Velocidades miltiples

 establezca P00.15=1110; a relacién detallada de los 8 segmentos se muestra enla
tabla anterior

P00.16

Mulivelocidad 0

P00.17

multivelocidad 1

Po0.18

P00.19

multivelocidad 3

P0020

multivelocidad 4

Po0.21

mulivelocidad 5

Po022

multivelocidad &

Po023,

mulivelocidad 7

0,000%

0,000%

100,000 %-1000,000 % Funcién «

0000%

+ ajuste de velocidades miltiple, correspondiente a P00.13
porcentaje maximo de ajuste

0,000%

0,000%

0,000%

0,000%

0,000%

Po024

tiempo de aceleracion

Po025.

tiempo de desaceleracién

0,050 5 - 3600000
* Interpretacién del principio

taly como se muestra en la figura, el tiempo de aceleracin se refere al
tiempo que tarda en acelerarse desde 0 He

hasta la frecuencia del motor indicada en P00.74

recuencia de salida
P04 —————

—T

tiempo
tiempo de aceleracién tiempo de desaceleracién

P0026

Frecuencia de
avance lento.

100,000 %-1000,000 %
foncid: ausar a fecueriade avance paso  pas;par el comando d avrce
2 paso, véase P00 33

10,000%

Po030

Origen del comando de iniclo

P0031

fuente del comando de arranque en
marcha atris

0: no valido
1 teclado
2 comunicacién

continuacién, comando de arranque Inverso, comando de marcha atrss, comando de

P0032 | Origen del comando de marcha atrés | avance paso a paso, comando de parada libe, comando de parac de sequridady
comando de pausa, todos desde 1a tecla multfuncidn de teclado)

P0033 | Fuente del comando de

avance lento

+ comando de arranaue en marcha arés:se invierte el valor e ajustey e emite un
comando de arranqu

PO034 | Fusnte delcomando de parada * comando de marcha atds: se invierte el valor de ajuste.
+ comando de avance paso a pasos: comando de avance paso a paso. Tene mayor

na que el de parada.

PO035 | origen del comando de parada libre
6 15 14 13 12 n 109 8
[s9 s s s 50 9 s 5 s
76 s 4 3 2 ! 0

T T

[s5  sa .53 2 51 |omuncochy recado | novilico

Po036

Origen el comando de reiniclo
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Funcion

P00.37 Tipo S1

P00.38 El tipo S2

Tipo P00.39 S3

Description(setting range)

Un digito: 0: Logaritma positivo
1: Logaritmo inverso

2 kising eage
3: Falling edge
Tens place: 1: Rising edge toggle

2. Conmutacién de flanco de fallo
Lugar de las centenas: 1: La senal de flanco no se borra por otras

sefiales de flanco
Posicion de las miles: 1: La sefial de flanco no se borra por la
sefal de parada

Fupcion:seleccionar el pa de disparador delterminal externo
FoExplczlen delprincipic:

el e B oo
1 W;@“%ﬁé?ﬂr%\e;\“ esun estado no valido,
k6 s bkt 110

2: Flanco ascendente; l flanco ascendene esvalido;
3 Flanco descangenter o fanco descendente s vl
Decena: 1 teca <ping-pongs de flnco ascendene:
2 chnmtacien en el flanco descendente.
mutacian en el fanto descendenis
La posicén de 35 d 1a sefal
tbotdn erteol orp anaastuodreldols o plarpamco
Posician de lascentenas: 1 La senal de flanco no se borra por oras
senales deflanco:
Posician de las miles 1: La sefalde flanco no se bora por a sefia de parada
Sefal de parada.

£l modo més utilizado es el modo de dos lineas, que combina la activacién y la direccién. K1

K1y K2 controlan el avance/retroceso de ¥ K2 controlan el avancelretroceso d

motor.
—
KL—~"__ st (adelante) ‘operation

command.

OFF | OFF [stop

(K2~ s2marcha
atrds)

OFF [ON Travarse

ON [OF  marcha
|~ adelanie —|
ON [ON e

com

parameterno. sattingvive  description

P00.30 | 3 | start command source is S1
P00.31 4| reverse start command source is 52
P0037 | 0 Eltipo 51 es de logica positiva
S5035 | o Eltipo 52 es de logica negativa

*Modo de dos lineas 2:
activacion y direccion separadas; en este modo, K1 es el terminal de
activacion

y1a direccién se controla mediante K2.

KL—"__Is1operation) | [ peration
ke — OFF stop
OFF stop
— oN forward
oN reverse

al mismo tiempo. FESEEE e
[T o ———
o SEa g ma st s sendutuparacorroar
nciparmntoy  eccin i fwarsrt o D Fonuca S pra

i
¥ direcion; JESSSERPITERFa detener el inversor

53]

SBI $1 (directo)

52(enable) Kol B e )
- 0 |- |stop
B3 53 (marcha atrds) = et
ooM = 1| |reverse

parameterno settingvalve | description

start command source is $1
1 reverse start command source is 53|
I stop command source is 52

37 S1typeis rising edge
B
9

1_| S2typeiis negative logic
2| S3typeisrising edge

*Modo de tres lineas 2:

58 08001 BI04 ShTOMEDdehabitacin: o comanda defuncionamienta
N S oia medhante K

Genera una senal de flanco ascendente para controlar e funcianamiento del
. K controlala direcqon de.
eneraunaseal de fonco sscenden R S  RESB1pors
el inversor; etener
K controla a direccién de funcionamiento; desconexion de SB2 para detener

SBL I (operation)
ey ot
2 (habiltacion) Cemmaad
. = o |- |stop
[ 1_|oFF [forward
com | 1 [oN [reverse

.30 start command source is $1

reverse command source is 53

sop command source is S2

S1 terminal command type s rising edge|
1 SZterminal command type is negative Iogic|
0| S3terminal command type is positive logic.

funcin: confiuracin de s entrads snsligica A11

Fuente del terminal
P00.4Q Y1

0: siempre 0 1: siempre 1 2: parado 3: en marcha
4 fallo 5 alarma 6: nversidn 64: estado STC
100 0000: nivel alto del parametro

valor de configuracion de 1a fuente del terminal 2100 (modo de
direccion),

la namero de p el valor real

viene determinado

1a funcién de la fuente del terminal, tal y como se describe a continuacidn:

function _ description
always0 | Y1 terminal
always1__|V1terminal output always |

always 0

0
1

2| stopped Y1 terminal outputis 1
3 | running __|inrunning status Y1 terminal outputis 1
4 [t in faull status Y1 terminal outputis 1

5 |alam in alarm status Y1 terminal outputis 1

6| reversing Y T
64| STO status [inSTOstatus Y1 1

100-9999 [Fan evetparametr

20041 | Tensn corente) etisdosiode Al oamp(mAl
sdo
T000vie)
#0042 | T corrnce detsco oAl ooovina)
A susecerango
o e el ado alto T I -
Az A ce Al
IS Y |
s eios I
[terminales e A1 | [
-
! [ S—
A ! | comente
[ 1 !
. g1 | 1
s | Confouracn delado ode A1l 1 1 1 10200%
0 ros o o fusdsdeienson
U1 s il termansl Al Al
{ensincorrentldelsco b tensin corrente) delsdo ko
o:sempreo :sempre 10V20mA
2frecuenca de s 3:cornente dl ot
Desrpesindei funcn el uene desealAOY, oy comose s
#0045 | fuenteceta et sor gefuse funcén 2
0 lengeo
1
2
4 lensoncesown P p——
R - plr o ————
6 lenscesses
7 P P —
o099
-5900990-59990900
o046 oo
st
SR P— soom0
[ —
ey
I
#0048 fenst st e AOY () ! somvie)
i I
1 B
w008 | |
Tensin cel i 1 !
P | !
70045 [Tenson o ko de A0 e L . B
deniel 0rODA8P04S 0047 st cerange
AOTAOY AOT
st delsdo o Fente e el Agse el a0
o000%-10000%
050 amon
froporcna mayor el enscsd st
00015-00090005
#0051 | Ganancs et 100005
ca megralc dereroslmentactn Dy a canidd e comsigna.
1000000%-1000000%
w052 100000%
1000000%-1000000%
10055 | Lonce e ot 0 ferior.enfunceindeporcentie evakr o e st P01 aos
00013-59999000%
05t 1o 100000
ango P> noesvsin
o000x-san000%
055 aos
Suseseront
e 00005-38000005 s
e enta en sada e nscwid
w057 0000%-100000% o
00005-38000005
o058 ao00s
esnucs efuncenamenta
i eposs :parada el 10,
2 dsscoracnhasta s a3 ars e
105 |yt g mscoitdanio ousa::undonamientos arecuenca mis s 0
11D et n repsosein s cctn e repos oy
Descrpeion
P 0252 |y e s
st — roor1 Jeomree e
fem roors [emaresmasme | 8 aeii0
171 gy sl delasccin e macvidod [contiracan s e mtaes sk 16%5
L rooas 16
frecuncace 1 e
inacvacisncalpp [~~~ X | =X oorw
i roost 105 |icpin st carpo g teniaot s 10
0035 Fundonsmen> empo[10051 [aangoueiro 16 Jumgosererommmoosnasri 639
cetmersor T —"
Do tenga rozs o fohe
aescacin s
o o [T
— | 0w i 20%
pese e o [1smooeacacinemd
tempo [12052 I
rov66Jruente gevaor 1 mosrsco] 1090
o169 Jrventegevaior mosrsenz] 1091 P ——TY
o203 T
rozos  [[uemecele [ S —

o funcansmenta con frecuenci d arrancue
rranque por velocdad
[2:nyecoen decc

- incerpretacion delprincipio:

-5 comprobacisn
compronacen par

P13 comprobacon denamers 2 comprobacion impar 0
parese mpares ofuncen: Confiurscén depuerto e comunicacn

e
LU (e Ofuncin: Confiurscn et comunicacn s
185 | b « 1om

i deparada Ofuncen:confuradn dlpuertade comunictn
otz
350 e+

$0147 [ o ce decmses gl parimetra 0

*nterpretacn geners:
w13 1

ceteccn
[ R e—" ks e 0

scensscomumeac:

[r—

[paty
201 | Fuente delcomando (840} 0
P08 | e aboen elnitorsl 0
71082 | ortoeoiozns 2 . 0
P08 | ol alosn s - 0
P e ———— o
| e s ~ oon
I e o
pirs | T s o s os s o
| S mots o codeoocn 0
| Sty codetoocn 0
priss | Temende unoonamentascumuisdode. on

»rssun falace coriente

N.° 6 Cédigo de fallo

Funcion de proteccion

Descripcién

s 0
necusnc de arranuece P02 ra i b ceracn,
- arrncue por
et veocas s
locoos-s0o000m0s
st aooos
p——————————
locooz-to0am0re
082 | precuencadearmanae ooookz
[recuencacecontiuractn.
loooor-20m000%
oFuncen:fusats tenstdet corrinte d yecnde .
(R ————
081 | comentedemyeccindecc - nerpreactn detpnce 100000%
renacn g ;1100 corrsponces s crriete nomn et
unisads - pradatir: 1:rensd o CC: Deconas - pard precs
- nterprtacin de pincpl
et 1 recuenc e prac.
P08 | funcandeparac 0
umcnesce revencin o sbreresn s o pica excesha
ross locooz-1o00am0re wceors
loc0or-s0n000%
oss 100000%
locoos-000ceos
st aooos
—
poose Mododeressteniadefrenado v i
o
1 [P——————— |
i I \
| | eeemeswy }
| i i |
. I -
[uncn s arane L
[prossoey S G
it { |
1
I
L
[
I
1
I
i
oo modode control 1
p .
o s
recuencaprtacer Ofunciniaustrt ecuenc porsdors
[ —
e e o
#0072 | ptenci demotr Ofuncinjustrksparsmetes el et
. "
#0073 | sensn demoor Ofuncenconfiuracn d o armetrosdlmoor
1200 .
oz e
recuencademotr Ofuncenconfiuracn d o armetrosdlmoor
#1035 | comente eimoter 000x-100000A “
Ofuncénconfiuracn d o armetrosdlmoor
Torpm-655351pm .
#0076 | veosssageimoter Ofuncenconfiurar s prsmetros il motor o
w08 | cumavern ym— saons
w019 | cunavrr2 < Inerpretacn bislea: sooms
o | cunavers o punts e ol coresponcentes. soons
ot | comavers saonz
w02 | cunaviw ov
ov-tomov
0t | cunaven N
08t | cunavrove K
085 | comavi st ol cresponcentes w
s | cunaveve K
oozarars oo 008 qecsencs
P11 drecaén ocs funcon:configurarladreccion loca delvariador 1
20003 401
29600033 19200008
[ i 3
—— Ofuncenconfuradn gl puertode cmunictn

E0001 | Funcién de proteccién Fallo en los componentes del inversor o fallo de software
E0004 | Fallo a tierra Resistencia anémala a tierra, que provoca una fuga eléctrica
E0005 Cortocircuito a tierra Cortocircuito a tierra
El inversor corta la salida cuando la corriente de salida del inversor es un 250 %
E0006 | Cortocircuito en la salida | superior a la corriente nominal del inversor.
El inversor corta la salida cuando la corriente de salida del inversor es un 200 %
E0007 | Sobrecorriente de salida | superior a la corriente nominal del inversor.
El variador corta la salida si la tensién de CC del circuito principal es superior a
Sobretensién en el bus | 400 V (en motores de 220 V) u 800 V (en motores de 380 V) durante la
E0008 de CC desaceleracion del motor.
Baja tension en el bus Disminucién de la tensién de entrada; el variador corta la salida si la tension de
E0009 | decCC CC del circuito principal es demasiado baja.
Sobrecalentamiento del
E0010 | inversor El inversor corta la salida si las aletas de refrigeracion se sobrecalientan.
E0011 Error de Pardmetro de incorrecto o anomalia en el motor.
Sobrecalentamiento del
E0013 | rectificador Sobrecalentamiento del médulo rectificador.
E0014 | Pérdida de la fase U Pérdida de la fase U de salida.
E0015 | Pérdida de fase V Pérdida de fase V en la salida.
E0016 | Pérdida en la fase W Pérdida de fase W de salida.
E0019 | Sin conexién del motor | Se ha perdido la conexién del motor durante el funcionamiento.
Pérdida de fase
E0020 | de entrada Pérdida de fase en la entrada de alimentacién.
El inversor corta la salida cuando la corriente de salida del inversor supera el
E0021 Sobrecarga del inversor nivel nominal del inversor (150 % durante 60 s).
E0022 Par excesivo Par excesivo del motor
Sobrecalentamiento del
E0024 motor La temperatura del motor es excesiva.
El inversor corta la salida cuando la corriente de salida del inversor supera el
E0025 Sobrecarga del motor nivel nominal del motor (150 % durante 60 s).
E0026 | Limite de corriente La corriente de salida supera el umbral limite establecido.
Caida de tensién
0027 | de entrada La tensién de entrada es inferior al valor esténdar de desconexién (P05.86)
E0033 | sTO Funcionamiento de la funcién de parada de salida de par de seguridad
E0034 ST1 Alarma de diagnéstico del circuito interno de ST1
E0035 ST2 Alarma de diagnéstico del circuito interno del ST2
E0036 ST3 Alarma de diagnéstico del circuito interno
Fallo definido por
E0063 el usuario Fallo definido por el usuario (P03.08)

Note: The alarm code is compared to the above table,
Por ejemplo: l teclado muestra <0025, o que significa alarma de sobrecarga del motor



